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Настоящие методические указания устанавливают способы при­
менения ГОСТ 8.395—80 при разработке и пересмотре нормативно­
технической документации (далее НТД) на методики поверки, при 
разработке проектов на метрологические объекты, предназначен­
ные для выполнения поверки.

1. ОБЩИЕ ТРЕБОВАНИЯ

1.1. ГОСТ 8.395—80 должен применяться в качестве основопо­
лагающего при разработке и пересмотре требований НТД к нор­
мальным условиям измерений при поверке.

Положениями ГОСТ 8.395—80 следует руководствоваться при 
установлении требований к нормальным условиям измерений в 
НТД на методики поверки, проектах метрологических объектов.

1.2. При соблюдении нормальных условий, соответствующих 
требованиям ГОСТ 8.395—80, введения в результаты измерений 
при поверке каких-либо поправок на воздействия влияющих ве­
личин не требуется.

В случае, если невозможно или нецелесообразно обеспечить 
нормальные условия, в НТД на методики поверки должны быть 
установлены требования согласно п. 1.4 ГОСТ 8.395—80 с целью 
приведения результатов измерения к нормальным условиям или 
информации о действительных условиях их выполнения.

П р и м е ч а н и е .  Методы приведения результатов измерений к нормальным 
условиям ГОСТ 8.395—80 не регламентирует. Они, при необходимости, могут 
устанавливаться в НТД на методики поверки.

1.3. В НТД на методики поверки нормальные условия должны 
указываться одним из следующих способов (со ссылкой на ГОСТ 
8.395—80):
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совокупностью пределов нормальных областей влияющих ве­
личин, обеспечивающих требования п. 1.2 (1.3) ГОСТ 8.395—80, 
с указанием, при необходимости, номинальных значений влияющих 
величин;

ссылкой на требования по нормальным условиям, установлен­
ным в государственном стандарте для соответствующей области 
измерений. При отличии пределов нормальной области и (или) 
номинальных значений влияющих величин в действующем госу­
дарственном стандарте, на который дается ссылка, от установ­
ленных по ГОСТ 8.395—80, в разрабатываемой (пересматривае­
мой) НТД должны регламентироваться ближайшие значения по 
ГОСТ 8.395—80 и требования, соответствующие и. 1.2 (1.3) ГОСТ 
8.395—80, в относительной или абсолютной форме.

1.4. Нормируемые влияющие величины и их количество выби­
рают исходя из требований пи. 1.2 и 1.3 ГОСТ 8.395—80, на ос­
нове анализа физической модели средства, объекта измерений и 
результатов оценки действия влияющих величин.

При этом вес влияния каждой существенно влияющей вели­
чины* (далее СВВ) должен быть не менее 1/3. Влияющие ве­
личины с меньшим весом влияния нормируют, исходя из эргоно­
мических и других неметрологических требований: по санитарно- 
гигиеническим нормам, строительным нормам и правилам (см. 
ГОСТ 12.1.005—76; СНИП П-ЗЗ—75; СНИП I1-A.9—71;
СН-НИИ—68; СН 245—71 и др.).

1.4.1. К часто нормируемым СВВ, кроме указанных в табл. 2 
ГОСТ 8.395—80, относят степень запыленности, уровень иониза­
ции воздуха, скорость его движения, освещенность, уровень шума 
в рабочем пространстве, углы ориентации средств и объектов 
измерений в поле тяготения Земли, углы направления линии и 
плоскости измерении, напряженность электростатического поля, 
уровень радиации. Нормируют также необходимое время выдерж­
ки средств и объектов измерений в нормальных условиях до на­
чала выполнения измерений.

1.5. Нормируемые (расчетные) пределы нормальной области 
значений влияющих величин (расчетные нормальные условия) 
подлежат экспериментальной проверке (см. схему анализа и вы­
бора в справочном приложении 1).

1.5.1. Для экспериментальной оценки составляющей погрешнос­
ти Ау.э возникающей вследствие действия влияющих величин, из­
меняющихся в пределах расчетной (см. справочное приложение 2) 
нормальной области значений, сопоставляют результаты измере­
ний при поверке в расчетных нормальных условиях и нормальных 
условиях, при которых практически по имеющимся данным, по­
лученным, например, на основании дисперсионного анализа пред­
шествующих одно- или многофакторных испытаний, из метроло-

* Существенно влияющая величина — влияющая величина, которая должна 
учитываться при проверке соответствия выбранных нормальных условий требо­
ваниям п. 1.3 ГОСТ 8.395—80.
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гической практики и т. п., гарантируется значение погрешности 
влияния Ду.э не более 1/3 предела Ду, установленного по требо­
ваниям п. 1.2 (1.3) ГОСТ 8.395—80.

1.5.2. Для экспериментальной оценки выхода ДШ1 аппаратурной 
(инструментальной) погрешности измерений за предел допускае­
мой основной погрешности Дд-осн. средства измерений вследствие 
действия влияющих величин, изменяющихся в пределах расчет­
ной нормальной области значений, сопоставляются результаты из­
мерений величин, характеризующих объект измерения с задан­
ными информативными и неинформативными параметрами, в рас­
четных нормальных условиях и результаты их измерения в нор­
мальных условиях (унифицированных нормальных условиях), при 
которых гарантируется отсутствие выхода Дин более установлен­
ного требованиями п. 1.2 (1.3) ГОСТ 8.395—80.

1.5.3. Действительное значение основной погрешности средств 
измерений, вспомогательных и других физических величин, па­
раметров средств измерений для выполнения проверок по п. 1.5 
допускается определять при соответствующем обосновании в ра­
бочих условиях с введением поправок, исключающих погрешность 
влияния условий измерений, или в условиях, ранее идентифици­
рованных в качестве расширенных нормальных (см. п. 3.1).

Погрешность оценки функций влияния и отклонения влияющих 
величин для рабочих условий в этом случае выбирают такой, 
чтобы погрешность введения поправки (поправок) не превышала 
1/3 допускаемой по ГОСТ 8.395—80 погрешности приведения ре­
зультатов измерений к нормальным условиям.

П р и м е ч а н и е .  К вспомогательным и другим физическим величинам, из­
меряемым при поверке, могут относиться влияющие величины, температурный 
коэффициент линейного расширения, ширина штрихов шкалы и т. п.

1.6. В НТД на поверку средств измерений должен быть указан 
вид устанавливаемых нормальных условий при поверке: унифици­
рованные и (или) расширенные (см. п. 3.1).

1.7. Расширение нормальной области влияющих величин адап­
тивных измерительных устройств (систем) связано с уменьшением 
дополнительных погрешностей при автоматической самонастройке. 
Следует, однако, иметь в виду, что адаптация выполняется только 
в определенной области значений влияющих величин, установлен­
ной техническими характеристиками измерительного устройства, 
и в реальных приложениях имеет место погрешность адаптации.

Снижение погрешностей влияния и расширение нормальной об­
ласти влияющих величин выполняется также при увеличении 
времени процесса измерения в измерительных системах с фильт­
рами и корреляторами, уменьшении времени процесса измерения 
и исключении влияния оператора на основе использования авто­
матизации. При этом нужно обеспечить малую динамическую 
погрешность и отсутствие в рабочем пространстве существенно 
влияющих величин, вызываемых работой аппаратуры.
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Пример. Отношение шума ш к сигналу с на выходе средства 
измерения (ш/с)вых в нормальных условиях должно быть меньше 
пределов по п. 1.2 и (или) п. 1.3 ГОСТ 8.395—80. Для отношения 
шума к сигналу на входе линейной системы имеем (ui/c)BX = 
(ш/с)Вых/г(х) где г(т) — коэффициент корреляции. Например, если 
г ( т ) = е - т ; т= 2 ; (ш /с)Вых^0,1 (10% по п. 1.3 ГОСТ 8.395—80)г 
то (ш /с)вх^0,1/е"2^«0,74, т. е. допускаемый шум на входе, а сле­
довательно, и пределы нормальной области влияющих величин 
расширяются (см. справочное приложение 2).

1.8. Нормальные условия должны быть соблюдены в рабочем 
пространстве (рабочих пространствах) в течение всего процесса 
выполнения измерений с учетом необходимого времени выдержки 
средств и объектов измерений. Размеры рабочего пространства (ра­
бочих пространств) определяются в соответствующих НТД. При 
этом должно обеспечиваться практическое отсутствие взаимной 
корреляции значений существенно влияющей величины вне рабо­
чего простраства и погрешности измерений, выполняемых в ра­
бочем пространстве.

1\8.1. Если рабочее пространство специально не выделено, то 
нормальные условия обеспечивают во всем помещении, за исклю­
чением зон, прилегающих к стенам или ограждениям (0,7—1,5 м), 
окнам (1— 1,5 м), полу (0,3 м) и потолку (0,5 м). При измере­
ниях, выполняемых в открытом воздушном ирастранстве и специ­
альных средах, рабочие пространства, в пределах которых должны 
обеспечиваться нормальные условия при поверке, указывают в 
методике измерений.

1.8.2. При большой мощности, рассеиваемой аппаратурой и ее 
элементами со значительным повышением температуры воздуха 
вблизи них, за температуру окружающей среды принимают сред­
нюю температуру среды, измеряемую па расстоянии, равном по­
ловине расстояния от аппаратуры или ее элементов до границы 
рабочего пространства или стенки помещения, или на расстоя­
нии 1 м в зависимости от того, какое расстояние меньше.

1.9. Погрешность измерения влияющих величин не должна пре­
вышать 1/3 пределов их допускаемых отклонений от номиналь­
ного значения (пределов нормальной области значений).

1.9.1. Минимальное количество nmin вспомогательных измери­
тельных средств (преобразователей) при случайнрм характере из­
менений влияющих величин в рабочем пространстве ориентировоч­
но в эффективном направлении может быть определено из соот­
ношений Пшт^//х, где / — протяженность рабочего пространства; 
yi — масштаб неоднородности влияющего поля, определяемый по 
интервалу автокорреляционной функции.

На площади F (щх2), где Х] и х2— масштабы неодно­
родности влияющего поля в направлении координат.

При однородном влияющем поле достаточно принять /гт1п— L.
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1.9.2. При я min >  1 вспомогательные измерительные преобразо­
ватели размещают в рабочем пространстве со случайным измене­
нием влияющего поля так, чтобы корреляционная матрица конт­
ролируемых значений соответствующих влияющих величин была 
хорошо обусловлена (см. справочное приложение 2). Обычно ре­
комендуется равномерное размещение.

1.9.3. Типы, число и размещение вспомогательных средств из­
мерений влияющих величин, а также периодичность контроля СВВ 
при необходимости указывают в НТД на методики поверки.

1.9.4. Рекомендуемые средства измерений влияющих величин 
приведены в справочном приложении 3.

2. ВЫБОР НОМИНАЛЬНЫХ ЗНАЧЕНИИ ВЛИЯЮЩИХ ВЕЛИЧИН

2.1. Нормируемые номинальные значения влияющих величин 
целесообразно выбирать едиными для конкретной области изме­
рений (от исходных — эталона до рабочих средств) в соответст­
вии с указаниями настоящего раздела.

2.2. Номинальное значение температуры для всех видов изме­
рений 20°С (приблизительно 293 К), кроме обоснованных случаев*

2.3. Номинальное значение давления окружающего воздуха для 
измерения в областях ионизирующих излучений, теплофизических 
и температурных, магнитных, электрических измерений; измере­
ний давления и параметров движения 100 кПа (750 мм рт. ст.).

2.4. Номинальное значение давления воздуха в рабочем прос­
транстве для линейных, угловых измерений, измерений массы, си­
лы света, в спектрометрии и других областях измерений, кроме 
указанных в п. 2.3, 101,3 кПа (760 мм рт. ст.).

2.5. Номинальное значение относительной влажности воздуха в 
рабочем пространстве для линейных, угловых измерений, изме­
рений массы и в спектрометрии 58% [парциальное давление во­
дяных паров 1333 Па (10 мм рт. ст.)].

2.6. Номинальное значение относительной влажности воздуха 
в рабочем пространстве для измерений температуры, силы, твер­
дости, переменного электрического тока, ионизирующих излуче­
ний, параметров движения 65%.

2.7. Номинальное значение относительной влажности воздуха в 
рабочем пространстве для измерений электрического сопротивле­
ния 55%.

2.8. Номинальное значение относительной влажности воздуха в 
рабочем пространстве для врх видов измерений, кроме указанных 
в пп. 2.5, 2.6 и 2.7, 60%.

2.9. Номинальное значение показателя преломления воздуха 
п д, устанавливают для первичного эталонного излучения с длиной 
волны X в нормальном воздухе, характеристики которого соответс­
твуют указанным в справочном приложении 1 ГОСТ 8.395—80. 
При >,=0,632819505 мкм для гелий-неонового лазера, стабилизиро­
ванного по ячейке йода, л д =  1,00027128.

* См. табл. 1 ГОСТ 8.395—80.
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2.10. Номинальное значение плотности нормального воздуха 
1,20 кг/м3.

2.11. Номинальное значение ускорения свободного падения для 
всех видов измерений, кроме измерений специального назначения, 
9,8 м/с2.

2.12. Номинальное направление линии отсчета ориентации 
средств и объектов измерений, положение линии и плоскости изме­
рений в средней точке — горизонтальное (90° к направлению дей­
ствия силы тяжестй).

2.13. Номинальные значения параметров ионизации, радиации, 
относительной скорости движения внешней среды, значения внеш­
них сил, в том числе вызываемых действием вибраций, для всех 
видов измерений равны нулю.

2.14. Номинальные значения магнитной индукции (напряжен­
ности магнитного поля) и напряженности электростатического 
поля для всех видов измерений, кроме указанных в п. 2.15, ус­
танавливают по п. 2.3 ГОСТ 8.395—80.

2.15. Номинальные значения магнитной индукции (напряжен­
ности магнитного поля) и напряженности электростатического по­
ля для измерений параметров движения, магнитных и электричес­
ких величин допускается при соответствующем обосновании уста­
навливать равными нулю.

2.16. Номинальное значение нулевого уровня радиопомех в 
децибелах соответствует напряженности электромагнитного поля 
Н= \ мкВ/м.

2.17. Номинальное значение нулевого уровня звукового давле­
ния в децибелах соответствует его среднему квадратическому зна­
чению 2* 10"5 Па.

3. ХАРАКТЕРИСТИКИ СУЩЕСТВЕННО ВЛИЯЮЩИХ ВЕЛИЧИН

3.1. При нормировании пределов нормальной области влияю­
щих величин следует различать два вида нормальных условий:

унифицированные нормальные условия, для которых нормиру­
емые пределы нормальной области значений влияющих величин 
обеспечивают (гарантируют) практическое выполнение требова­
ний п. 1.2 (1.3) ГОСТ 8.395—80 независимо от конкретного вида 
средств и объектов измерений;

расширенные нормальные условия, для которых нормируемые 
пределы нормальной области значений влияющих величин, обес­
печивающие выполнение требований п. 1.2 (1.3) ГОСТ 8.395—80, 
устанавливают для конкретных сочетаний средств и объектов из­
мерений с учетом их физико-механических свойств.

3.2. Практическое обеспечение унифицированных нормальных 
условий необходимо, в основном, для выполнения работ по экс­
периментальной оценке действия влияющих величин согласно п. 
1.5.
6



3.3. Пределы нормальной области влияющих величин для уни­
фицированных и расширенных нормальных условий устанавливают 
в НТД ца методики поверки, проектах метрологических объектов.

3.4. Пределы нормальной области влияющих величин в унифи­
цированных нормальных условиях для линейных и угловых изме­
рений при поверке рабочих средств измерений в диапазоне изме­
рений длин 1—500 мм и углов с длиной меньшей стороны до 
500 мм выбирают согласно разд. 3 ГОСТ 8.050—73 и МИ 88—76.

3.5. Пределы нормальной области значений влияющих величин 
в унифицированных нормальных условиях для других диапазонов, 
классов, квалитетов и степеней точности линейных и угловых из­
мерений, а также для определения основной погрешности образ­
цовых средств этих видов измерений, на которые не распространя­
ется ГОСТ 8.050—73, устанавливают методами экстраполяции зна­
чений, нормируемых в разд. 3 ГОСТ 8.050—73.

Унифицированные нормальные условия для поверки средств из­
мерений электрических величин и параметров ионизирующих из­
лучений должны выбираться в соответствии с требованиями ГОСТ 
22261—82; измерительных устройств, входящих в государственную 
систему промышленных приборов и средств автоматизации, — по 
ГОСТ 12997—76.

3.6. Рекомендуемые пределы нормальной области влияющих 
величин в унифицированных нормальных условиях для отдельных 
видов измерений, кроме указанных в п. 3.4, приведены в справоч­
ном приложении 4.

3.7. Запыленность воздуха в рабочем пространстве может нор­
мироваться как числом частиц пыли установленных размеров в еди­
нице объема, так и их массовой концентрацией.

3.8. Уровень допускаемых вибраций в заданном диапазоне час­
тот может нормироваться амплитудой скорости виброперемещений, 
а также амплитудой перемещений или ускорений. Первый из ука­
занных способов нормирования предпочтительнее.

3.9. Пределы допускаемых электромагнитных полей высокой 
частоты нормируют раздельно по электрической и магнитной сос­
тавляющей.

3.10. При необходимости, кроме освещенности, нормируют пуль­
сацию освещенности, распределение яркости освещения в рабочем 
пространстве, ограничение отраженной блескости.

3.11. Допустимые уровни шума нормируют как по уровню зву­
кового давления для частот в октавных числах, так и по эквивале­
нтным характеристикам уровня звука.

3.12. Уровень радиации нормируют по экспозиционной или пог­
лощенной дозе соответствующего излучения, а интенсивность ио­
низации характеризуется числом пар ионов, создаваемых в 1 см3/с. 
Ионизирующее излучение почвы в зависимости от ее состава мо­
жет давать интенсивность ионизации до 20 пар; излучение атмос­
феры от 0 до 0,2; верхняя проникающая радиация от 1 до 80.

7



3.13. Из возможных способов нормирования, указанных в 
пп. 3.7, 3.9—3.12„ для конкретной области измерений выбирают 
предпочтительный.

4. ЭФФЕКТИВНОСТЬ ОБЕСПЕЧЕНИЯ НОРМАЛЬНЫХ УСЛОВИЙ ИВМЕРЕНИЙ 
ПРИ ПОВЕРКЕ

4.1. Технико-экономическая эффективность соблюдения требова­
ний на нормальные условия по ГОСТ 8.395—80 определяется: 

повышением точности измерений и соответствующим уменьше­
нием вероятности ошибок первого и второго рода при поверке (см. 
МИ 83—76, МИ 187—79, МИ 188—79);

исключением необоснованных требований к созданию термос­
татированных и виброизолированных помещений;

повышением производительности измерений и снижением тре­
бований к квалификации оператора вследствие исключения необ­
ходимости введения расчетных поправок в нормальных условиях 
измерений при поверке;

расширением области эффективного применения средств из­
мерений.

4.2. Соблюдение требований п. 1.2 (1.3) ГОСТ 8.395—80 в нор­
мальных условиях измерений обеспечивает стабильность распре­
деления основной погрешности поверяемого средства измерений, 
а также аппаратурной (инструментальной) погрешности измере­
ний, других величин и объектов измерений при поверке.

4.3. Соответствие действительных условий измерений в рабо­
чем пространстве унифицированным или расширенным нормаль­
ным может подтверждаться свидетельствами (см. справочное при­
ложение 5), содержание которых определяется НТД на методики 
поверки.
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На схеме: LB и Бц — измеренное и действительное значение; Л' — число 
влияющих величин; ВВ^ — влияющая величина N ; СВВ — существенно влияю­
щие величины; Доси.и, Досн.д — измеренное (определенное на основе измерении в 
анализируемых условиях) и действительное значение основной погрешности при 
Лу.э=1/3 Ду; Дп — поправка; Доб.и — допуск объекта измерения; Дд.осн/ 
Д'д.осн — предел допускаемой основной погрешности поверяемого и применяемо­
го средства измерений; ДУ(К), Дищг*) — для СВВ (ВВЛГ).

2. Расчетные пределы коэффициентов малости составляющей погрешности
Приведены в таблице.

Vn/Vok**
Характерные законы v„ о v-ц ч v Nраспределения и

| 2-3 4-6 7—11

Нормальный 6,00 0,35 0,12
Равномерный 3,46 0,50 0,17 0,35 0,20 0,15 0,10
Максвелла 5,50 0,25 0,09 0,50 0,30 0,20 0,15

Симпсона 4,90 0,41 0,14

* Для v =  0,35.
** Для нормального распределения.

На схеме и в таблице: Vu — доверительный интервал распределения (изме­
нений) значений измеряемой величины; а — среднее квадратическое отклонение 
распределения измеряемой величины; v — коэффициент малости составляющей 
погрешности измерения и основной погрешности поверяемого средства измере­
ний; rj; т] V = v r|; т]0=  г)2_п? — коэффициенты малости погрешности из­

мерений, ее составляющей и основной погрешности применяемого средства изме­
рении относительно доверительного интервала распределений отклонений нзме-

Vo
ряемых величин (допуска); von~  у =

лости составляющих погрешности вследствие действия любой влияющей величи­
ны при одновременном действии N некоррелированных существенно влияющих

v
величин (п. 1.3 ГОСТ 8.395—80) одинакового веса; _^ ^ “= v 0—коэффициент ма­
лости составляющей основной погрешности применяемого средства измерений; для 
нормального распределения vo =  0,5.

3. Приведенные в таблице значения коэффициентов определены из следую­
щих зависимостей:

■>l =  v<  ~ ^ " еН(1). (•)
где А 9=  1/2—для симметричных законов распределения; Лэ=  1— для закона 
Максвелла; Н(х) — энтропия или мера неопределенности измеряемой величины.

При разбраковке поверяемых объектов информация / q оценивается по фор­
муле

1ч= Н ( Г ) + Н ( Б ) - [ Г Н ( Г х1Г)+БН(Б,1Б)+ГН(пх1Г)+БН(п21Б)], (2)
где И (Г) и И ( Б )— энтропия объектов измерения соответственно годных Г и 
негодных Б до поверки; Н(Г\!Г)\ Н(Б^Б)\  Н(п\!Г)\ H(n2j S ) — условная энтро­
пия после поверки годных объектов Л  =  Г—«i; негодных Б1= Б —п*\ ошибок 
первого и второго рода и пг после измерений при поверке.

В формуле (2) учитывается практически вся априорная информация о 
погрешностях средств и объектов измерений. Расчет по формуле (2) значений 
ri=V (/q =  0) дает оценки, аналогичные приведенным в таблице настоящего при­
ложения.

VN я*
\ П Г коэффициенты ма-
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Пример. Для гиперболического или логарифмически равномерного закола 
распределения Шеннона, характерного в случае широкого диапазона значений 
измеряемой величины (х2—*i), имеем

П г

Для штангенциркуля 
* 2  =  200 мм получаем

Пг

= д , . ен wjVu= exp fin (/•»!*» 1П-У2/ДС1)]
X->—Xi

диапазоне измерений от Xi =  

_  expln(V 025 - 200" 1п200/0,25)
199,75

5 Ад,

=  0,24.

0,25 мм до

4. Расчетные пределы коэффициентов малости составляющей погрешности, 
определенные согласно пп. 2 и 3 настоящего приложения, используются для нор­
мирования в нормальных условиях предела Лу составляющей основной погреш­
ности поверяемого средства измерений вследствие действия влияющих величин  ̂
соответствующих пределов составляющих метрологических характеристик атте­
стуемого исходного (неисключенные систематические погрешности и среднее квад­
ратическое отклонение эталона), образцового или рабочего средства измерений, 
нормирования предела ДИн выхода аппаратурной (инструментальной) составляю­
щей погрешности измерений вследствие действия влияющих величин за предел до­
пускаемой основной погрешности применяемого средства измерении.

ПРИЛОЖЕНИЕ 2 
Справочное

РЕКОМЕНДУЕМЫЕ РАСЧЕТНЫЕ ЗАВИСИМОСТИ

1. Оценка суммарного среднего квадратического отклонения S s  погреш­
ности влияния из-за действия совокупности коррелированных величин прибли­
женно определяется по формуле

т т ^
s |  = 2  s! s f +2 2 ekiBkB,sks,t

i =  l к Ф 1

где В\ — коэффициент (вес) влияния; Qki— коэффициент корреляции. Можно 
принимать S i= S k  =  5i =  5.

При необходимости учета веса отдельной коррелированной (p k i= l) влияю­
щей величины квадрат и удвоенное значение веса добавляют к числу действую­
щих влияющих величин, уменьшенному на 1, а соответствующий нормируемый 
по п. 1.3 ГОСТ 8.395—80 предел следует умножить на учитываемый вес.

Пример. При действии двух коррелированных величин/ вес одной из которых 
равен 2, нормируемый предел случайных погрешностей из-за действия влияю­
щей величины с меньшим весом выбирают по п. 1.3 ГОСТ 8.395—80 как при 
действии девяти (9 = 2 2+ 4-f2—1) влияющих величин, т. е. равным 15%, а 
соответствующий предел для величины с увеличенным весом равен 15X2 =  30 %.

2. Вес некоррелированной влияющей величины учитывают способом, ука­
занным в справочном приложении 2 ГОСТ 8.395—80. СВВ экспериментально вы­
являются на базе дисперсионного анализа при уровне значимости не более 0,1.

3. Если связь между измеряемыми (оцениваемыми) величинами X и ре­
зультатами наблюдений С при измерении линейна C =  AXt где, в частности,
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А — матрица влияющих величин и (или) преобразования измерительной инфор­
мации, то вероятностная связь при нормальных законах распределения между 
пределами некоррелированных погрешностей АХ; АС —Ei и погрешностью 
AA =  8ij коэффициентов матрицы А , вызываемой действием влияющих величин, 
оценивается по формуле

А*к= (  2  2  №»меи>*+ 2  ( ^ е О г ) U . (1)
Ч-1 /=1 t=l f

где п — число компонентов Хк и (или) порядок квадратной матрицы А ; —со-
оставляющие матрицы В , обратной матрице Л (Oij).

П р и м е ч а н и е .  Матричная форма преобразований характерна как для ста­
тических, так и для динамических измерений. Вследствие малости действие влия­
ющих величин в нормальных условиях, как правило, линейно.

3.1. При равновероятном законе распределения погрешностей Xk^fXk— 
— у  3 Х к+ У  3 ДХк],
где е  — знак принадлежности к области значений.

3.2. Лели погрешностью ^АС —8i в нормальных условиях можно пренебречь 
(ei«*0 обесйечивается методически), то используют формулу вида

СД'ЗАХ СКЗгц
СКЗ X = К ’ СКЗац • (2)

где Ку* —
I /-1 / W= 1 У-1 1

п& — ранг (порядок) матрицы А; С К З — среднее квадратическое значение, ко­
торое по способу оценки соответствует второму начальному моменту, выража­
емому через оценку среднего квадратического отклонения и первый начальный 
момент (среднее значение).

В нормальных условиях отношение, содержащееся в левой части форму­
лы (2), должно быть менее установленного предела (см. справочное приложение 
1). Отсюда можно определить требования к пределу отношений в правой час­
ти, а по известным функциям влияния оценить и расчетные пределы нормальной 
области влияющих величин, их число н т. п.

3.3. При оценке среднего квадратического отклонения результатов измере­
ний можно использовать формулу

Охк = №&ki)*0 2 /пИ+
п

2 (3)

где <Ухк; 0i; оц— среднее квадратическое отклонение соответственно составляю­
щей k результата измерений, ряда измерений и коэффициентов преобразования 
матрицы влияющих величин и (или) связей измерительной системы; пх; щj — чис­
ло реализаций соответствующих членов матриц.

3.4. Доверительные границы С/СЗДХ =  о определяют для принятой довери­
тельной вероятности Р по критерию «хи-квадрат»

p f s *  - Ц - « т г< 5 * - Ц - 1 = Р 2 - Р . ,  (4)
I г к  х У ,  /

где f x  — число степеней свободы; 5 — оценка среднего квадратического от­
клонения; Я* и Р 2 — доверительные вероятности для табличных значений х |у

* Для хорошо обусловленной матрицы А число обусловленности Ку —*1.
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Например, при Я =  95 %, п =  9 о<1,82 5 и ДА'<3.1, 82 5 —5,5 5.
Пример оценки коэффициентов влияния и пределов нормальной области 

влияющих величин по результатам совместных измерении. Если для анализа 
ряда ц = л  результатов / ц наблюдений измеряемой величины rf д и отклонений 
влияющих величин а д ; 6 д ; с д от номинальных значений можно использо­
вать метод наименьших квадратов, то составляют матричное уравнение вида

[аа] [аЬ] [ас] [ad] X, Га/]
[ab] [66] [be] [bd] Xj [Ml
[ас] [be] [cc] [cd] X3 [cl]
[ad] [bd] [cd] [rfrfl xl [dl]

где в квадратные скобки заключены суммы произведении (обозначение Гаусса) 
соответствующих экспериментальных значений отклонений влияющих величин, 
измеряемой величины и результатов измерений; Ai—Х3—коэффициенты влияннч; 
А*—чувствительность измерительной системы.

Отсюда получают следующие оценки

,  i ' i i .  -  , X,. |A»I v
— , А з ■
!А|

|А3|
IAI

; Хь
I At
1Д1

где определители

| А | =deL4 =

[аа] (ab] [ас] [ad] 
[ад] [66] [6с] [bd]
[ac] [6с] [сс] [erf]
[ad] [bd] [erf] [rfrf]

I At I —

[al] [ab] [ac] [ad]
[bt] [bb] [6c] [6rf]
[cl] \bc] [cc] [cd]
[dl] [bd] |erf] [rfrf] 

a определители \Х>\, |A j|, |A t |— составляются аналогичным образом.
Для применения метода наименьших квадратов необходимо, чтобы погреш­

ности членов матрицы А были равны нулю, т. е. АЛ =  ец =  0, что обеспечивается 
достаточно точным измерением отклонений влияющих величин и пренебрежимо 
малой погрешностью аттестации значений d\x. Если ец^О, то либо все пог­
решности ejj нужно привести к правой части матричного уравнения, либо пере­
ходить к конфлюентному анализу.

Подставляя в формулу (1) значения членов 6ki обратной матрицы В = А ~ 1 и 
значения ei — оценки погрешности сумм произведений в квадратных скобках 
членов матрицы С, можно найти оценки пределов погрешностей ДА*. коэффи­
циентов влияния и чувствительности измерительной системы.

П р и м е ч а н и е -  Произведение обратной матрицы В на исходную А по 
правилу «строка на столбец» равно единичной матрице, у которой диагональные 
члены равны I, а остальные — нулю.

Выражения (Ai+AXi) а у1 ; (A2-bAX2) 6 ц ;  (ХЧ+АХз)Сд соответствуют 
составляющим погрешности вследствие действия каждой влияющей величины, а 
выражение ДАЧ rf^  — аппаратурной (инструментальной) погрешности измере­
ний, если при выполнении эксперимента погрешность метода исключена.

Используя требования п. 1.3 ГОСТ 8.395—80, находят пределы нормальной 
области каждой влияющей величины. Причем при определении основной погреш­
ности поверяемого средства измерений

13



a \i ^  ^г*^-11^д-осн(А’1+АХ,|) 4; b ^ ^  у~]ц ^ д осн(^г+АА'а)-1; Сц ^

^  T’v -~т]Ад.осн (Хз-ЬАЛз) N =  3.
У N

Суммируя парциальные погрешности влияния согласно принятой статистическом 
модели, можно затем оценить совокупное действие влияющих величин и ограничить 
его в соответствии с требованиями п. 1.2 ГОСТ 8.395—80. Выход аппаратурной 
(инструментальной) погрешности за предел допускаемой основной погрешности 
в нормальных условиях не должен превышать |АX^d ^ |— |Лд.0снКДин.

3.5. Периодичность во времени Ат контроля существенно влияющих вели­
чин с ограниченным сверху спектром частот fc изменения их значений может 
устанавливаться равной Ат=0,5 /с~!, что соответствует половине наименьшего 
периода существенных- изменений контролируемой влияющей величины, опреде­
ляемого на основании ее гармонического анализа.

3.6. При существенном отклонении законов распределения ряда измерений 
от нормального (гауссовского) следует пользоваться устойчивыми (робастными) 
методами его обработки. Отклонение от нормального распределения, в частности, 
вызывается денормализацией частотно-модулированного (сложного) входного сиг­
нала на выходе измерительной системы; спецификой средств и объектов измере­
ний, действием влияющей величины.

3-7. Неустойчивость законов распределения ряда измерений может являться 
следствием нестационарности и неоднородности влияющих величин, неоднознач­
ности функций влияния. В нормальных условиях, установленных в соответствии 
с требованиями ГОСТ 8.395—80, обеспечивается устойчивость законов распре­
деления результатов измерений.

3.8. Статистическая подконтрольность результатов измерений оценивается по 
критериям однородности групп наблюдений Р. Фишера, М. Бартлетта, Э. Аббе; 
по критериям соответствия законов распределения К- Пирсона, Р. Мизеса, А. Н. 
Колмогорова, Н. В. Смирнова и т. д. Для оценок динамических погрешностей ис­
пользуются уравнения Колмогорова, Фоккера-Планка, Винера-Хопфа и т. п.
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ПРИЛОЖЕНИЕ 3 
Справочное

РЕКОМЕНДУЕМЫЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИИ ВЛИЯЮЩИХ ВЕЛИЧИН

Влияющая величина Средство измерения Краткая техническая характеристика

1. Температура окружающей среды Термометр лабораторный типа* ТЛ-19 по 
ГОСТ 2045—71

Пределы измерения от 10 до 35°С; цена 
деления шкалы 0,1°С; поправка на показа­
ния термометра не превышает 0,2 °С

2. Разность температур в двух 
точках

Термометр равноделеннып типа ТР-2, 
№ 5, № 6 по ГОСТ 13616—68;

Пределы измерения от 16 до 20°С для 
№ 5; от 20 до 24°С для № 6; цена деления 
шкалы 0,01°С

1ермометр термоэлектрический; 
термопара хромель-копелевая ТХК-0063;

—

термометр сопротивления платиновый ти­
пов ТСП-309, ТСП-410-01, вторичный преоб­
разователь класса точности 0,5

Пределы измерения от 0 до 120°С; пока­
затель тепловой инерции 9 с

3. Скорость изменения температу­
ры

Измеритель температуры цифровой 
02АК05-001 класса точности 0,4; термисто­
ры, терморезисторы КМТ 4; КМТ 14; вто­
ричный преобразователь класса точности 0,5

Цена деления 0,ГС

4. Атмосферное давление Барометр-анероид тина Д\67 (МД-48—2) 
по ГОСТ 6359—75

барограф метеорологический по ГОСТ 
6359—75

Погрешность измерения не более ПО Па 
(0,8 мм рт. ст.); погрешность записи не 
более 70 Па

5. Относительная влажность ок­
ружающего воздуха

Психрометр электрический аеппрацнои, 
. ный МВ-4М по ГОСТ 6353—52

Пределы измерения от 10 до 100%; 
решность измерения не более 5%

по г-



Продолжение

Влияющая величина

6. Скорость движения воздуха в 
рабочем пространстве

7 Вибрация:
частота вынуждающих гармони­

ческих вибраций;
амплитуда вынуждающих виб­

раций;
скорость колебания

8. Уровень -шума в рабочем прост­
ранстве

9. Освещенность рабочего прост­
ранства

10. Угол направления линии и 
плоскости измерения

Средство измерения
' ■ " ' 1 » ....... 1

Анемометр типов АВТ-1, АВТ-1М; 

гермоанемометр типа ТЛП-71; 

термоанемометр типов ТА-9; ТА-10; ТАЛЫ

Комплект приборов типа К-001 с записью 
на осциллографе;

измеритель вибрации Р-102 (ГДР)

Шумомер типа Ш-71 по ГОСТ 17187—71;

шумомер типа PS/-202 (ГДР)

Люксметр фотоэлектрический переносной 
типов Ю-16, Ю-116, Ю-117 по ГОСТ 14841— 
80

Оптический квадрант по ГОСТ 14967—80; 

механический квадрант по ГОСТ 10908—75

Краткая техническая характеристика

Пределы измерения от 0,026 до 4,65 м/с; 
погрешность не более 2,5%

Пределы измерения от 0,05 до 1,5 м/с; 
допускаемое отклонение ±5%

Пределы измерении от 0,1 до 5 м/с; пог­
решность 10%

Погрешность измерения не более 10%; 
пределы измерений частоты 2—200 Гц, по 
амплитуде перемещений до 1 м : при ам­
плитуде ускорения не более 7 g

Погрешность измерения не белее 10%

Пределы измерения от 30 до 100 дБ (ха­
рактеристика А); погрешность измерения 
±2,0 дБ

Пределы измерения от 20 до 140 дБ; пог­
решность измерения ±  1 дБ

Основная погрешность прибора в рабочей 
части шкалы не превышает 10%

Пределы измерения от 0 до 180°С; пог­
решность измерения 10"

Пределы измерения 0—90°; 
погрешность измерения 1'

Диапазон определения концентрации час­
тиц от 0 до 300000 частиц в 1 л; относитель­
ная погрешность измерения ±15%

11. Количество частиц пыли в 
1 м3;

размер частиц пыли

Анализатор запыленности типов АЗ-5, 
ЛА-01; счетчики пыли; черная полированная 
пластина и микроскоп



Продолжение

Влияющая величина Среде 1 во измерения Краткая техническая характеристика

12. Отклонение плоскости измере­
ния от нормального положения

Оптический квадрант по ГОСТ *14967—80; 

механический квадрант по ГОСТ 10908—75; 

уровень электронный модели 128

Пределы измерения от 0 до 180°; погреш­
ность измерения 10"

Пределы измерения 0—90°; погрешность 
измерения Г

Диапазоны измерений 2000, 4000, 10000" 
при цене деления 1, 2, 5" и пределах пог­
решности 2, 3, 6"

13. Напряженность магнитного по­
ля (магнитная индукция)

Л\агнитометр типа Г-74М Пределы измерения от 1000 до 1000000 
нТл; СКО 0.2 нТл

Амплитуда колебания напряжен­
ности магнитного поля (амплитуда 
магнитной индукции)

Тесламетр типа Г-79 Пределы измерения от 0,1 до 1000 мкТл; 
Частота от 20 Гц до 20 кГц; погрешность

5%

14. Объемная доля С 02 в воздухе Газоанализаторы типов ГХ-5; ПГА-ДУМ; 
О Л-55-01

—

П р и м е ч а н и е .  Массовая концентрация Л̂ ач пыли в воздухе с числом частиц пыли Л^п, осевшей на поверхности гори­
зонтальной пластины площадью Гпл, связаны зависимостью

,, 6/0а и^п Л N а ч
Лан?* з , где у оч г/см3—плотность частиц пыли; / — время экспозиции пластины; v&n—ско­ла ч У Q4

рость оседания частиц пыли; ач — размеры частиц пыли.
В спокойном воздухе для ач^ 1  мкм иЙП̂ 3,5- 10~3 см/с.



Оо ПРИЛОЖЕНИЕ 4 
Справочное

РЕКОМЕНДУЕМЫЕ ПРЕДЕЛЫ НОРМАЛЬНОЙ ОБЛАСТИ ВЛИЯЮЩИХ 
ВЕЛИЧИН В УНИФИЦИРОВАННЫХ НОРМАЛЬНЫХ УСЛОВИЯХ

Допускаемое значение предела влияющей величины
Измеряемая величина, средство измерений, уровень точности *Гср 6tt At о. н гЧ <2 н <гн. Ачу

вФн.И 5а, flta, f H, AL, Е
V. QoВ.
«п, ^ч, 0,J,

1 Длина 
1 1. Эталон*

0,05 0,01 — pv =  p±3 Дфн =  ± 10 1»а =  0,0315 // =  400 Ч' =  0,5 
Q3B — 45

1.2. Образцовые 
средства измерений

0,2 0,\ — рР=р±3 Дфн=  ±20 Ua=0,l // =  400 лг,=з- ю‘
я , =0,5

1.3. Рабочие сред­
ства измерении в диа­
пазоне более 0,5 м

0,5 0,1 — — — «а=1 // =  400

1.4. Рабочие сред­
ства измерении в диа­
пазоне менее 1 мм

1 0,2 — — — oa =  0,315 // =  400 —

2. Угол
2.1. Эталон и образ­

цовые средства изме­
рений

2 — «,=0,2 Рр=Р±3 Дф= ±20 oa= 0 , l // =  80 Ч'=0,5
Q ..-5 5

* При определении в процессе измерения показателя преломления воздуха с погрешностью не более 2*10~8



Продолжение
Допускаемое значение предела влияющей величины

Измеряемая величина, 
средство измерений, 

уровень точности Р б/, Л/ « г  * т* ит *V ДРн 4>н. д Ч>н. 
б(Рн и V  уа- »«• 1 И . дь, я

<?„. Тв,
СП' А ч, ач* 

Кф

2.2. Рабочие сред­
ства измерения

3,5 — 1'т =  0,2 pv = p ± 3 Д ф =  ±20 «а =  0,315 Я =  400

3. Параметры дви­
жения

3.1. Амплитуда, 
скорость, ускорение 
колебаний

2 — Лрн =  ±10

о001оСПII&•

S a=  1 * Ю -5 
при / > 5

.S*a — 1 * 10-3
при /< 1

—

3.2. Линейное ус­
корение

1 — — — Л(рн =  ±15 — —

3.3. Линейная, уг- 
овая скорость и ус­

корение

5 0,5 — \рн  =  ±  4 Дфн — ±15 а а =  0,003 —

4. Механические 
свойства и взаимо­
действия

4.1. Масса
4.1.1. Образцовые 

средства измерений 
1а—2-го разрядов, кл. 
1, 2 при одинаковой 
плотности материа­
лов гирь и объекта

1 1 — Рр =  Р ± 3 Дфн — ±10 Уа=0,1 “

S3 
^



Продолжение

Допускаемое значение предела влияющей величины

Измеряемая величина, 
средство измерений, 

уровень точности ДГСР б/, м « т  • °т Рр. ДРв Ч>Н- ДФВ.
®Чя.ж

*.• в ., оа. / Н, AL, Е Рр* °Ч' 
*ф *

4.1.2. Образцовые 
средства измерений 
1а—2-го разрядов, кл. 
1, 2 при отличающейся 
в два н более раз 
плотности гирь и объ­
екта

1 0,5 Р р — ± 3  
Дрн =  1 X 
Х10<Х
X Дд.иам^

Дфн — ±  10 
бфн И=2

Уа =0,1

4.2. Сила, твер­
дость

2 — — Ар» =  ±  4 Дфн =  ± 1 5 — — —

4.3. Плотность жид­
кости

2 — — рР =  96— 104 фн — 30—60 — — —

4.4. Кинематическая 
вязкость жидкости

1 — — — фн =  30—60 — —

4.5. Ускорение при 
ударе

+  10; - 5 — — Дрн =  ± 4 Дфн =  ±15 5а — 2 ’ 10_3 
/ = 2

И =  80 
£  =  0,1

Q „  =  80

4.6. Давление в 
диапазоне 1 • 10~3— 
—1 * 10̂  Па

5 Ы х  = 1 ,  
х — 1

рр=* 100±4 Дфн =  -2 0

0,27—130 кПа 5 — Ы х  = 1 ,  
т =  1

рр*=р+4
(101,3±4,0)*

Дфн =  ±20 — —-

0,5—250 МПа 1—5** — Ы х  = 1 .  
т = 1

рР= р + 4  
(101,3±4,0) *

— L

4.7. Параметры 
расхода жидкости и 
газов

5 р р— 100 ±  3

* Нормируется в обоснованных случаях.
** В обоснованных случаях номинальное значение 23°С; конкретное значение отклонения ДГср устанавливается* в 

зависимости от класса или разряда средств измерений.

* 
5-



Продолжение
Допускаемое значение предела влияющей величины

Измеряемая величина,
Фв. ДФН’ 

«Фни

ЦТ, О,., Т.,средство измерений, уровень точности ДГо 6/, м Ы% , т. vr рР. дрн v»- »«■ f H, M, Е
* * * 3|* В*
Рц. О,. 

*ф

5. Температура,
тепловые потоки и 
ноля

5.1. Количество теп- 0.2 — — — — — Я =  80; —
лоты £=130

5.2. ТКЛР, тепло- 5 — — — фн — 30—80 Sa =  0,3 — —
проводность

Дрн =  ±4 Дфн= ± 1 5
f — 30

5.3. Температура в 
диапазоне 600—3000 К

2 ■ — —“

фн пе бо­5.4. Температура 3 — — — — — —
водной среды лее 70

6. Электрические
параметры — эталон 
и образцовые сред­
ства измерений

/7Р =  84—106 фн =  30—606.1. ЭДС 0,05 — — — —. •—
6.2. Сопротивление, од — — Арн =  ±4 фн =  30—60 — Н =  80 ^ = 0 ,5

индуктивность,
емкость

Е =  130 Та =  3

6.3. Постоянный ток 2 — 6 /т  = 0 ,1 , рр =  84—106 фн =  30—60 — — —

т =  24
6.4. Сдвиг фаз 5 — — II ос 1 8 Ф„ не бо­ — — —

лее 70
6.5. Постоянное I — Ы х =0,5, 

т =  1
6/ х =0,5,

рр =  84—106 Дфн =  —15 — — —
напряжение 

6.6. Мощность, си­ 0,5 — Дрн=  ±4 Дфя= ± 1 5 — — —
ла переменного тока, 
переменное напряже­
ние

т =  1



Продолжение
ДопуЬкаемое значение предела влияющей величины

Измеряемая величина, 
средство измерений, 

уровень точности дг=р 6t. At б : х . т. о т Рр- ДРн <РН- Д<Рн-
«Фви V  va> fla* f //, AL, E

^  Q*-  *».
Сд. Оч,

Яф

7. Магнитные па­
раметры

8. Оптические ве­
личины

5 — — Дрн— ± 4 ЛфН“  ± 15 S a « 5 - 1 0 - s AL =  3- H)-9 
// =  80

Чг= 2  
тв —24

8.1. Сила света 3 — — Дрн =  ± 4 фн =  30—60 — — —
8.2. Спектральные 

коэффициенты про­
пускания и поглоще­
ния

5 фи не бо­
лее 70

8.3. Угол вращения 
плоскости поляриза­
ции

8.4. Энергетические 
параметры лазерного 
излучения в диапа­
зоне мощности

3 фн не бо­
лее 60

tf =  80 тв~  12

до 50 мВт 0,5 — — — Афн — ±20 Sa — I * 10~4 
/< 5 0

— —

более 50 мВт
9. Ионизирующие 

излучения

5 Дфи =  ± 2 0

9.1. Активность 
нуклидов

2 — — рр =  84— 106 фн не бо­
лее 70

— — ■

9.2. Поток нейтро­
нов

3 — — Арн “  — 4 Дфн =  ±15 — — —-

9.3. Поглощенная 
доза рентгеновского 
излучения

1 ■— Ари — ±4 Дфн=  ± 15



Продолжение
Допускаемое значение предела влияющей величины

Измеряемая величина, 
средство измерений, 

уровень точности ДГСР 6t.- м &Т • vj Рр- ДРЯ 4>и- Афн-
«Фн.и *«• t>a. a,. f Ht M. E

V. <?«• V
Си- Ыя- °ч-

Кф

9.4. Экспозиционная 5 Дрн= ±4 Фн не бо­
доза, мощность экс­
позиционной дозы 
рентгеновского и 
гамма-излучения 

9.5. Поглощенная +  10; - 5 рр =  87—107

лее 70 

фн =  45—75 а , =0,01 g » H — 80 Яф=0,35-
доза, мощность пог­
лощенной дозы бета- 
излучения

9.6. Масса радия, 3 6 tx  = 5 , АрЕ= ± 4 Дфн=  ±  10

=0,1 •10-“

тормозное излучение 
97. Поглощенная 5

т =  8
рр =  100±4 Дфн =  ±20

доза, мощность пог­
лощенной дозы нейт­
ронного излучения

9.8. Эквивалентная 5 /?р= Ю0±4 Дфн=  ±20
доза, мощность эк­
вивалентной дозы 
нейтронного излуче­
ния

10. Величины моле­
кулярной физики 
(физико-химические)

10.1. Влажность 
воздуха и газов

10.1.1. Образцовые 2 6 /т  = 1 , А р **= ± 3 Дфн == ±25 Sa^Ojl Я =  80 С п — 1
средства измерений т — 1 f <  25 £ = 1 3 0 + = 2



to Продолжение
Допускаемое значение предела влияющей величины

Измеряемая величина, 
средство измерений.

ЛГСР в'т к *. ит Рр. ДРн Фн, ДФн» Sa. «а. Яа- f
V, Q3B.
cnt 0̂ , 

**
уровень точности &t, At йфн и Я, A L .  E

10.1.2. Образцовый 
первичный измери­
тельный преобразова­
тель

0.2 — — — — — — —

10.1.3. Рабочие 
средства измерений

5 — 6 /т  = 2 ,
т =  1

рр*= 84—106 — v a =  1
f —  1—60

—1 —

10.2. Концентрация 
компонентов газовоз­
душной среды (для 
макро- и микрокон­
центраций)

1—2** рр =  84—106 ср н==: 30—80 
фн — 45— 

—75**

Я —400

10.3. Концентрация 
компонентов жидких 
сред (для макро- и 
микроконцентраций)

1—2** jop =  84— 106 фн == 30— 80 Я =  400

10.4. Диэлектричес­
кая проницаемость 
жидких сред, удель­
ная электрическая 
проводимость

0,01—0,2* 0,01—0,05* рр =  84—106 фн =  0—65

11. Акустические 
величины

12. Время, частота 
и радиотехнические 
величины

5 Ар« =  ± 4 Дфм =  ±  15 — 10 
/  — 15

Я =  80 Скорость 
ветра 
1 м/с 

Тв — 1

*
**

Нормальные условия поверки предусматривают учет действительного значения давления окружающего воздуха. 
Для экспортного исполнения средств измерений номй нальное значение температуры может устанавливаться 23°С.



Продолжение
Допускаемое значение предела влияющей величины

Измеряемая ‘величина. 
Средство измерений, 

уровень точности Д ГСР Ы> At

12.1. Время и час­
тота

12.2. Мощность 
СВЧ в волноводных 
и коаксиальных трак­
тах

12.3. Спектральная 
плотность мощности 
шумового радиоиз­
лучения

12.4 Напряжен­
ность электрическо­
го и магнитного по­
лей

5

0,5—5* 

0,5

» т, от Рр* ДД|

6/ т “  0,5, 
т — 1

б/т  “ 0,5, 
т — 1

Яр =  84—106 

рр— 100±4

Яр =  100±4

Фв* ДФИ. 
вФв в

фн не бо­
лее 70

Лфн = ± 1 5

Дфя — ± 1 5

Дфн=  ±  15

' va* # а*  f

sa =  5- 10-3

И, AL, £

A L ~ 3 ‘ 1C*9 
/У =  80

Ч', QB*, т в< 
»

12.5, Параметры 
формы радиотехничес­
ких сигналов (коэф­
фициенты нелиней­
ных искажений, ам­
плитудной модуляции, 
девиации частоты)

12.6. Волновое 
сопротивление око­
нечных элементов в 
волноводных и ко­
аксиальных трактах

1

Яр — 100 ±  4 Лфн =  ±15

рР =  100±4 Фн ”  30—-60 Я =  80 
£ = 1 3 0

сл * В зависимости от класса и разряда средств измерений.

*
 ^



Продолжение

Допускаемое значение предела влияющей величины

Измеряемая величина, 
средство измерений.

б*т , т, ут Рр- ДРн
фн. Д|Ри-

*«• "a- “ a- f
V. <?ав. т , .

уровень точности б/, д* //, AL, Е Р|1- ^ч- °ч-
ч

12.7. Ослабление 
электромагнитных ко­
лебаний

1 — — Р р =  1 0 0 ± 4 ф н — 30— 60 — /7 =  80 
£ = 1 3 0

—

12.8. Угол сдвига 
фаз между двумя 
напряжениями сину­
соидальной формы

5 Рр=  100 ±  4 Ф„ не бо­
лее 70

В таблице.
f—частота, Гц; Дд яэм—пр€дел доаускаемой погрешности измерений; т —масса, кг; ДГСр—среднее отклонение температуры ог номинально­

го значения, °С (К); б /—колебание температуры в процессе выполнения измерений, °С (К); 6 fx “~То жс» за заданное время т, ч; Д<—раз­
ность температур в рабочем пространстве и на поверхности средств и объектов измерений; Д /~б /, °С СК); е т—скорость изменения тем­
пературы, 'Сумин, Я—действительное значение атмосферного давлении, кПа; рр—давление воздуха в рабочем пространстве, кПа; Дрн—пре­
дел отклонения давления воздуха от номинального, кПа; (f u—огно:н тельная влажность воздуха, %; Дц>н—предел отклонения относитель­
ной влажности воздуха от номинального значения, %; бфн и—колеба нне относительной влажности воздуха в процессе измерения, %; 

5 а—амплитуда виброперемещений, мм; Va—амплитуда виброскоростн, мм,с; а&—амплитуда виброускорений, м/с2; / / —напряженность маг­
нитного поля, А/м; £ —напряженность электростатического поля, В/м; ЧГ—отклонение ориентации, Q3B— звуковое давление, дБ; т в— 
выдержка во времени, ч; сд—массовая концентрация запыленности воздуха, г,м8; W4—число частиц пыли в 1 ма воздуха размером 

ач, мкм; Яф—радиационный фон, А/кг; AL—изменение (градиент) магнитной индукции, Тл/м;



ПРИЛОЖЕНИЕ 5 
Справочное

РЕКОМЕНДУЕМЫЕ ФОРМЫ СВИДЕТЕЛЬСТВА ОБ ОБЕСПЕЧЕНИИ 
НОРМАЛЬНЫХ УСЛОВИЙ ИЗМЕРЕНИЙ

Ф о р м а  1

С В И Д Е Т Е Л Ь С Т В О
об обеспечении в рабочем пространстве унифицированных нормальных

условий измерений

1. Наименование, назначение рабочего пространства (помещения)^ инвен­

тарный № или индекс _________________

2. Условия в рабочем пространстве при нормальном функционировании сис­
темы стабилизации влияющих факторов соответствуют унифицированным нор­
мальным условиям по ГОСТ 8.395—80 и РД 50—443—83 для средств измерений 
______________________в диапазоне измерений _______________ _______ _

(класс, разряд)

Существенно влияющие величины и пределы их нормальной области

3. Свидетельство действительно с ____ ___________ п о _________________

Главный метролог предприятия

П р и м е ч а н и е .  Свидетельством фиксируются результаты анализа условий 
измерений с установлением пределов нормальной области существенно влияющих 
величин, которые в рабочем пространстве должны и могут быть обеспечены 
имеющимся оборудованием.
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Ф о р м а  2

С В И Д Е Т Е Л Ь С Т В О
об обеспечении в рабочем пространстве расширенных нормальных 

условий измерений

1. Наименование, назначение рабочего пространства (помещения) _______

______________________i инв. № или индекс______________________ _ •

2. Наименование и тип средств и объектов измерений _____________  , инв.

N® или индекс __________________

3. Наименование (номер) НТД _____________________

4. Условия соответствуют установленным в НТД расширенным нормальным

условиям измерений при поверке по ГОСТ 8.395—80* и РД 50—443—83____

обеспечиваемым при нормальной эксплуатации системы стабилизации существенно 
влияющих величин.

5. Свидетельство действительно с___________________п о________________

Главный метролог предприятия

* Приводятся данные по пределам нормальной области значений СВВ.
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